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@ PROCEDE ET SYSTEME DE GEOLOCALISATION A PARTIR D'UN ASSISTANT PERSONNEL. 



(57) Le porteur d'un assistant personnel (9) affiche, sur 
I'ecran (10) de son assistant personnel, un plan (P) de la 
zone geographique dans laquelle il se trouve, et il pointe, 
sur le plan afficlie (P), la localisation precise du lieu ou il se 
trouve. Cette position est convertie, dans I'assistant person- 
nel (9), en des coordonnees geographiques (X, Y), qui sont 
envoyees a distance vers un centre de traitement (12), le- 
quel identifie le porteur de I'assistant personnel (9) et traite 
^ ces coordonnees (X, Y). Le centre de traitement (12) peut 

<en particulier renvoyer, vers I'assistant personnel (9) ainsi 
localise, des informations de proximite (INF) a oaractere 
I commercial et/ ou relatives ^ des sen/Ices. 
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La presents invention concerne, de facon g6n6rale, les 
proc6d6s et systemes dits de g^olocalisation, c'est-^-dire permettant de 
d§tecter la position g6ographique d'une personne ou d'un objet. Plus 
particulidrement, cette invention s'interesse k un proc6d6 et S un syst^me 
5 qui permettant une g^olocalisation h partir d'un "assistant personnel", de 
maniere k d^tecter la position g6ographique du porteur de I'assistant 
personnel. 

La geolocalisation se fait actuellement par des precedes 
complexes, Ii6s a des technologies couteuses, en particulier a I'aide de 

10 systemes du type "GPS", ou en utilisant les posslbilites offertes par les 
r^seaux de telephonic mobile du type "GSM ". Un premier but de la 
pr6sente invention est de fournir un precede permettant a une personne de 
faire connaTtre sa position g6ographique avec le meme niveau de precision 
que par les systdmes actuels, rappeles ci-dessus, mais ^ un cout beaucoup 

15 plus faible et avec une simplicity de mise en oeuvre actuellement sans 
Equivalent. 

L'inventlon a aussi pour but plus particulier de fournir un 
proc6de et un syst6me permettant, h partir de la detection automatique de 
la position d'uhe personne, de renvoyer vers cette personne des 
20 informations de r6elle proximity, h caract^re commercial ou pratique, et 
ceci tout en 6vitant la reception de messages non sollicitis. 

Cette invention a encore pour but de permettre b deux 
personnes, situ6es en des endroits distincts, de savoir oii I'une se trouve 
par rapport a 1 'autre, 
25 Enfin, la pr^sente invention se propose de donner une utilisation 

supplementaire nouvelle et particulidrement interessante aux assistants 
personnels, actuellement de plus en plus diffuses, 

A cet effet, Tinvention a essentiellement pour objet un proc6d6 
de g6olocalisation k partir d'un assistant personnel, le proc6d6 consistant a 
30 : 

■ disposer d'un assistant personnel avec fonction de 

communication k distance ; 
• afficher sur I'ecran de I'assistant personnel un plan de la 

zone g^ographique dans laquelle se trouve le porteur de cet 
35 assistant personnel ; 
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■ pointer sur le plan affich6 la localisation precise du porteur de 
['assistant personnel ; 

■ convertir, dans i'assistant personnel, la position point^e en 
des coordonn6es g6ographiques ; et 

5 ■ envoyer a distance ces coordonnees geographiques vers un 

centre de traitement, apte a identifier le porteur de I'assistant 
personnel et ^ exploiter les coordonnees recues. 
Ainsi, I'idee inventive consiste h detecter la position 
g^ographique d'un porteur d'assistant personnel, du type "communiquant", 
10 simplement par le fait que le porteur "clique" d'une action volontaire sur un 
point d'un plan affiche sur cet assistant personnel, pour faire connaitre sa 
position actuelle. Ceci suppose simplement que rutilisateur sache, au 
moins approximativement, oO il se trouve, et que des plans soient 
pr6install6s sur I'assistant personnel, par le constructeur de celui-ci, ^ 
15 moins que ces plans soient t§l4charges sur I'assistant personnel, 
notamment k partir d'un site INTERNET ou d'un c6d6rom. 

Les coordonnees de position g6ographique d§finies ainsi par le 
porteur lui-m§me, qui peuvent 6tre notamment des coordonn§es 
cart^siennes "X" et "Y", sont envoy^es vers le centre de traitement par 
20 exemple sous la forme de messages courts du type "SMS" (Short Message 
System), ou encore par une connexion du type "GPRS" {General Packet 
Radio Service), qui est une norme de communication pour telephone 
portable. 

Le centre de traitement regoit les coordonnees transmises, tout 
25 en identifiant leur origine en les associant a un num6ro d'utilisateur. Au 
niveau de ce centre de traitenient, les coordonn6es regus peuvent Stre 
stockees, visualisees, traitees, retransmises et/ou exploit^es de toute 
maniere appropri^e, en fonction de I'utilisation envisagee. 

Selon une application preferee du proc6d6 de g^olocaiisation, 
30 objet de I'invention, le centre de traitement exploite les coordonnees 
geographiques recues en effectuant une recherche dans une base de 
donnees d'informations de proximite, et en renvoyant, vers I'assistant 
personnel localise, des informations de proximite selectionnees en fonction 
de la position de cet assistant personnel. Les informations trouvees par ce 
35 processus sont renvoy^es au porteur de I'assistant personnel par exemple 
sous la forme de messages courts du type "SMS", ou autres types de 
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messages tels que "MMS" (Multimedia Message System) pouvant associer 
I 'image, le son et le texte, ou encore par une connexion du type "GPRS". 

Ainsi, une personne porteuse d'un assistant personnel peut, 
apr^s s'etre situ6e simplement sur un plan afficlne sur son assistant 
5 personnel, recevoir sur le mSme assistant personnel des informations de 
proximlte, relatives ^ des commerces, des services, etc ... 

Le centre de traitement permet aussi de suivre, et de visualiser 
sur un ecran d'ordinateur ou un moniteur, les positions signalees d'un 
ensemble de porteurs d'assistants personnels, done d'assurer le suivi d'une 
10 "flotte" d'assistants personnels. 

Par I'intermediaire du centre de traitement, le proc^de de 
Tinvention permet encore de retransmettre la position signal6e du porteur 
d'un assistant personnel vers Tassistant personnel d'un autre porteur, avec 
une connexion du type "Peer to Peer" mettant en communication deux 
15 usagers, et seulement deux. Ainsi, le proc6d6 permet S deux utilisateurs du 
m§me systdme de savoir oii I'un se trouve, par rapport k I'autre. 

Dans la mesure oCi les coordonn6es signalees du porteur d'un 
assistant personnel sont stock6es dans le centre de traitement, et non 
seulement exploitees instantan^ment, le porteur peut encore b§neficier 
20 ult6rieurement d'informations complementaires (en supposant ici, bien 
entendu, que la position g6ographique du porteur n'ait pas trop 6volu6). 

On notera aussi que, n6cessitant une action volontaire du 
porteur de I'assistant personnel pour signaler sa position, le proc6d6 de la 
pr^sente invention evite la reception de messages publicitaires non 
25 sollicites, et est compatible avec toutes legislations ou reglementations 
imposant un accord prealable avant geolocalisation et communication. 

L'invention a aussi pour objet un systeme de geolocalisation ^ 
partir d'un assistant personnel, systeme qui est sp6cialement adapte k la 
mise en oeuvre du precede defini ci-dessus. Ce syst§me comprend 
30 essentiellement, en combinaison : 

■ un ensemble d'assistants personnels identifiables a distance, 
aptes a afficlier des plans de zones geograpiiiques sur leurs 
^crans respectifs ; et 

■ au moins un centre de traitement prevu pour recevoir et 
35 exploiter les coordonnees g^ographiques repues d'un 

assistant personnel, 
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■ ces coordonn6es 6tant definies par pointage sur un plan 
affich6 sur I'^cran de I'assistant personnel, et 6tant 
transmises par celul-ci au centre de traitement. 

De preference, dans ce systeme de g§olocalisation, le centre de 
5 traitement comprend lul-m§me, en combinalson, des moyens de stockage 
des coordonnees geographiques recues d'un assistant personnel, un 
moteur de recherche, et une base de donn^es contenant des Informations 
de proximity, telles que des Informations commerciales et/ou relatives S 
des services, correlees a des coordonnees geographiques, ainsi que des 
10 moyens pour remission des Informations de proximlte selectionn^es, en 
direction de ['assistant personnel correspondant a une demande 
d'Informatlons. 

Avantageusement, le centre de traitement comprend, encore, 
au molns un 6cran de visualisation, pour I'afflchage des positions signalees 
15 des assistants personnels, cecl en vue du suivi d'une "flotte" d'assistants 
personnels. 

De toute fapon, I'invention sera mieux comprise k I'aide de la 
description qui suit de modes de mise en oeuvre de ce procSd^ et de ce 
syst§me de g^olocalisation k partir d'un assistjant personnel, en r6f6rence 
20 au dessin sch6matlque annex6 dans lequel : 

■ la figure 1 est un loglgramme illustrant le precede de 
I'invention, avec indication de diverses utilisations de ce 
procSdS ; 

■ la figure 2 est un schema synoptique du systfeme de mise en 
25 oeuvre de ce proc^d^. 

La figure 1 montre I 'articulation du proced6 de g^olocallsation h 
partir d'un assistant personnel, avec indication (au bas de cette figure) de 

divers modes de mise en oeuvre, correspondant a des utilsations distlnctes. 

Comme indlque en 1, le precede suppose au depart qu'un 
30 utiisateur, aussi design^ comme "porteur", dispose d'un assistant 
personnel. Plus partlculi^rement, I'assistant personnel possede une 
fonction de communication § distance, et II peut afficher des plans tels que 
des plans de vllles, sur son ecran, 

Comme Indlque en 2, I'utillsateur qui souhalte se locallser 
35 commence par afficher, sur I'^cran de son assistant personnel, un plan qui 
correspond a la zone g^ographique dans laquelle II se trouve a 1' instant 
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consicl6r§. 11 s'agit, par exemple, du plan d'une ville ou d'un quartier de 
cette ville. 

Ensulte, comme indlqu6 en 3, le porteur de I'assistant personnel 
effectue, sur le plan affich^, une operation de pointage {couramment 
5 designee comme un "olio"), au point pr§ois de ce plan oCi 11 se trouve. 
Cette operation de pointage d6finit les coordonn6es geographiques X, Y du 
lieu ou se trouve alors I'utilisateur. 

Comme indiqu6 en 4, la position de I'utilisateur, definie par les 
coordonn^es geographiques X, Y, est envoy6e vers un centre de traltement 
10 situe a distance, sous la forme de messages courts de type "SMS", ou par 
une connexion de type "GPRS". 

Le centre de traitement recoit ainsi et stoclce, comme indique en 
5, des informations relatives a I'utilisateur, qui comprennent un numero 
identiflant I'utilisateur, la date et I'heure de I'appel regu en provenance de 
15 son assistant personnel, et la position signalee de I'utilisateur c'est h dire 
les coordonn6es X, Y transmises. 

A partir de IS, le centre de traitement peut exploiter ces 
informations de diverses maniferes : 

Comme Indiqu6 en 6, le centre de traitement peut s6lectionner 
20 d'autres informations, dites "de proxirriite", en rapport avec la localisation 
de I'utilisateur, et alors renvoyer ces autres informations vers I'assistant 
personnel de I'utilisateur, sous la forme de messages courts de type 
"SMS", ou autres types de messages tels que "MMS", ou encore par une 
connexion du type "GPRS". 
25 Comme indiqu6 en 7, le centre de traitement permet aussi de 

visualiser la position de I'utilisateur, sur place ou h distance, pour assurer le 
suivi d'une "flotte" d'assistants personnels. 

Enfin, comme indiqu6 en 8, le centre de traitement permet la 
visualisation de la position actuelle de I'utilisateur sur un autre assistant 
30 personnel, port^ par une autre personne, les coordonnees X, Y de 
I'utilisateur qui a signale sa position etant, dans ce cas, retransmises vers 
I'autre assistant personnel, selon le mode dit "Peer to Peer". 

La figure 2 est un schema synoptique du syst^me de 
geolocalisation, mettant en ceuvre le precede de la figure 1 . 
35 On a indiqu6 en 9 un assistant personnel, sur I'^cran 10 duquel 

peut §tre affiche le plan P d'une certaine zone geographique, en particulier 
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la zone oti se trouve le porteur de I'assistant personnel 9. A I'aicle des 
moyens dont dispose I'assistant personnel 9, par exemple au moyen d'un 
stylet 11, i'utillsateur peut pointer sur le plan P I'endroit precis oCi il se 
trouve, ce point 6tant d§fini par ses coordonn^es cart^siennes X, Y. 
5 Le systeme comprend aussi le centre de traitement 12, lequel 

recoit, comma indiqu6 par la fleche 13, I'ldentification et les coordonnees 
X, Y de i'assistant personnel 9. Le centre de traitement 12 comprend, lui- 
mSme : 

■ une memoire 14 de stoci<age des informations recues 
10 relatives h Tutilisateur (identification et position) ; 

■ un ecran d'ordinateur 1 5 permettant de visualiser les 
positions (definies par leurs coordonn6es X, Y) des 
utilisateurs, pour leur suivi ; 

■ un moteur de rechercfie 1 6 ; 

15 ■ une base de donn^es 17 contenant des informations de 

proximity, corrSl^es h des coordonnees g§ographiques X, Y. 
Ainsi, le moteur de recherche 16 utilise les coordonnees 
g6ographiques signal§es X, Y du porteur de I'assistant personnel 9, pour 
effectuer la recherche, dans la base de donn§es 17, d' informations de 

20 proximite qui correspondent h ces coordonnees X, Y. Les informations 
selectionnees INF sent renvoy6es a I'assistant personnel 9 du porteur, 
comme le symbolise la fl6che 18, ces informations pouvant s'afficher sur 
recran 10 de I'assistant personnel 9. 

Les informations de proximity, ainsi retournees au porteur de 

25 I'assistant personnel 9 qui a signal^ sa position, peuvent §tre des 
informations commerciales, des informations relatives h des services, des 
informations pratiques, etc ... telles que : pharmacies, distributeurs de 
billets de banque, restaurants, promotions commerciales, services 
d'urgence, ... 

30 A titre d'exemple pratique d'utillsation, evidemment non 

limitatif, une personne porteuse d'un assistant personnel 9 affiche, sur 
I'ecran 10 de son assistant personnel, le plan P de la ville oCi elle se trouve. 
Le porteur de i'assistant personnel 9 peut alors se geolocaliser 
automatiquement, par un simple "die" sur le plan affiche P au point precis 

35 de ce plan ou il se situe. Apres une procedure de choix courte, cette 
personne recoit sur son assistant personnel 9, depuis le centre de 
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traitement 12, une information pertinente telle que I 'identification du 
restaurant italien le plus proche {situ6 par exemple k molns de 100 metres 
du point ou s'est signalee ladite personnel. 

D'autres applications, plus particulieres, sont aussi 
5 envisageables. Par exemple, un technicien de maintenance, equipe d'un 
assistant personnel, peut d'un simple "die" informer sa societe du lieu ou 11 
se trouve, pour le suivi normal de son intervention ou en cas de difficulte 
particuliere. Un automobiliste peut signaler avec precision ou il se trouve, 
par exemple en cas de panne. Ainsi, les applications possibles sont 

10 diversifiees, et ne se limitent pas au retour d'informations de proximite vers 
le porteur d'un assistant personnel qui vient de signaler sa position. 

Une autre application particuliere, illustree par le dessin, permet 
k deux personnes 6quip6es d'un assistant personnel de savoir ou I 'une se 
trouve par rapport a I'autre. Dans ce cas, comme le montre notamment la 

15 partie inf6rieure de la figure 2, les coordonn6es X, Y d'un assistant 
personnel 9, indiquant la position de son porteur, sont retransmises, 
comme le symbolise la fl6che 19, vers I'assistant personnel 9' d'un autre 
porteur. La position du premier assistant personnel 9 s'affiche aInsI, 
comme un point, sur un plan afflch6 sur I'dcran 10' d'un second assistant 

20 personnel 9'. 

Comme 11 va de sol, I'invention ne se limite pas aux seuls 
modes de mise en oeuvre de ce precede de geolocalisation qui ont ete 
decrits ci-dessus, k titre d'exmples. Elle en embrasse, au contraire, toutes 
les variantes de realisation et d'application respectant le m6me principe. 

25 C'est ainsi, notamment, que Con ne s'eloignerait pas du cadre de 
I'invention : 

■ en affichant sur I'assistant personnel tous plans ou cartes, 
pr^installes sur cet assistant personnel ou tel^charg^s ^ 
partir de tout site INTERNET, c6d6rom ou bases de donn6es 

30 cartographiques ; 

■ en modifiant I'architecture du syst^me de geolocalisation, 
notamment de son centre de traitement, qui peut-etre un 
centre serveur de toute configuration ; 

■ en retournant vers I'assistant personnel, dont la position a 
^5 signalee, des informations de toute nature : 

commerclales, pratiques, promotlonnelles, etc ... 
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REVENDICATiONS 

1. Procede de g^olocalisation h partir d'un assistant personnel, 
5 caracteris6 en ce qu'il consists a : 

■ disposer d'un assistant personnel (9) avec fonction de 
communication k distance ; 

■ afficher sur I'^cran (10) de I'assistant personnel un plan 
(P) de la zone g^ographique dans laqueile se trouve le 

10 porteur de cet assistant personnel (9); 

■ pointer sur le plan affiche (P) la localisation precise du 
porteur de I'assistant personnel (9) ; 

■ convertir, dans Tassistant personnel (9), la position 
point6e en des coordonn6es g6ographiques (X, Y) ; et 

15 ■ envoyer d distance ces coordonn6es g^ographiques (X, Y) 

vers un centre de traltement (12), apte d identifier le 
porteur de Tassistant personnel (9) et k exploiter les 
coordonn6es 
(X, Y) re9ues. 

20 2. Proc6d6 de gSolocalisation selon la revendlcation 1, 

caract6ris6 en ce que des plans (P) sont pr6install6s sur ['assistant 
personnel (9) par le constructeur de celui-cl, ou sont tel6charges sur 
I'assistant personnel (9), notamment d partir d'un site INTERNET ou d'un 

cederom. 

25 3. Procede de g^olocalisation selon la revendlcation 1 ou 2, 

caract^rise en ce que les coordonn6es geographiques, definies par pointage 
d'une position sur le plan (P) affiche sur ['assistant personnel (9), sont des 
coordonn^es cart^siennes (X, Y). 

4. Precede de g§olocalisation selon I'une quelconque des 
30 revendications 1 a 3, caracteris6 en ce que les coordonnees geograpliiques 

(X, Y) sont envoy^es vers le centre de traitement (12) sous la forme de 
messages courts du type "SMS, ou par une connexion du type "GPRS". 

5. Proc6d6s de g^olocalisation selon I'une quelconque des 
revendications 1 h 4, caract6ris6 en ce que le centre de traitement (12) 

35 exploite les coordonn6es g^ograpliiques regues {X, Y) en effectuant une 
recherche dans une base de donn6es (17) d 'informations de proximite, et 
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en renvoyant, vers I'assistant personnel (9) localise, des informations de 
proximite (INF) s6lectionn6es en fonction de la position de cet assistant 
personnel (9). 

6. Precede de g^olocalisation selon I'une queloonque des 
5 revendications 1 a 5, caract§ris6 en ce que le centre de traltement (12) est 

prevu pour suivre et visualiser, en les afflchant sur un ecran d'ordinateur 
ou un moniteur (15), les positions signalees d'un ensemble d'assistants 
personnels (9,9'). 

7. Procede de g6olocalisation selon I'une quelconque des 
10 revendications 1 a 6, caracteris6 en ce que le centre de traitement (12) 

retransmet la position signal^e du porteur d'un assistant personnel (9) vers 
■ 'assistant personnel (9') d'un autre porteur. 

8. Syst^me de g^olocalisation k partir d'un assistant personnel, 
pour la mise en ceuvre du proc6d6 selon I'une quelconque des 

15 revendications 1^7, caract^ris6 en ce qu'il comprend, en combinaison : 

" un ensemble d'assistants personnels (9, 9') identifiables h 
distance, aptes k afficher des plans (P) de zones 
g6ographiques sur leurs 6crans (10, 10') respectifs, et 

■ au moins un centre de traitement (12) pr6vu pour recevoir 
20 et exploiter les coordonnees geographiques (X, Y) repues 

d'un assistant personnel (9), 

■ ces coordonnees etant dSfinies par pointage sur un plan 
affich^ sur I'^cran (10) de I'assistant personnel (9), et 
etant transmises par celui-ci au centre de traitement (12), 

25 9. Systeme de g6olocalisation selon la revendication 8, 

caract6rise en ce que le centre de traitement (12) comprend lui-meme, en 
combinaison, des moyens de stockage (14) des coordonnees 
geographiques (X, Y) regues d'un assistant personnel (9, 9'), un moteur de 
recherche (16), et une base de donnees (17) contenant des informations 

30 de proximite (INF), telles que des Informations commerciales et/ou relatives 
a des services, correlees ^ des coordonnees geographiques (X, Y), ainsi 
que des moyens pour remission des informations de proximite 
selectionnees (INF), en direction de I'assistant personnel (9) correspondant 
a une demande d'informations. 

35 10. Systeme de gSolocalisatlon selon la revendication 8 ou 9, 

caract6ris6 en ce que le centre de traitement (12) comprend un 6cran de 
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visualisation (15), pour I'affiohage des positions des assistants personnels 
(9, 9'). 
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